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1. Généralités

La CC8 est une boite a cames moderne destinée aux applications mettant en
oeuvre des déplacements linéaires ou angulaires (0 a 360°). L'appareil est
proposé en boitier compact normalisé afin d'en faciliter le montage.

Un afficheur DEL de grande taille et un clavier 10 touches permettent une
utilisation simple et rapide. L'accés ala programmation peut étre verrouillé grace
ala mise en oeuvre de mots de passe ou d'un interrupteur extérieur aclé.

La CC 8 peut étre destinée aux systémes de mesure suivants, asavoir:
- codeurs angulaires incrémentaux
- codeur angulaire absolu avec liaison SSI
- codeur transsonigue (interface P-Balluff)

La CC 8 peut étre utilisée en:
- boite acames rotative (0 - 360°)
- boite acames linéaires (déplacement linéaire)

Fonctions des cames:
- cames statiques ou dynamiques avec compensation de temps mort
- cames dépendantes de I'évolution du mouvement
- plusieurs seuils par came
- 300 seuils peuvent étre répartis sur 15 programmes différents
- correction d’outillage et d’origine indépendant par programme
- 8 sorties - cames
- 16 et également 24 cames possibles grace ala commutation paralléle
d’autres CC8.

Fonctions complémentaires (par clavier):
- Affichage du N° de programme
- Choix du N° de programme
- Mode test

Fonctions complémentaires de I'extérieur (sur entrée 24 VDC):
- Selection du programme
- Mode apprentissage (saisi de la position présente)
- Blocage des sorties
- Dévérouillage du clavier
- Mise azéro

La CC 8 est intégrable sur des machines a hautes vitesse grace a son court
temps de cycle.



2 Boite acames electronique CC8

2. Face avant / Clavier
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Affichage DEL pour programmation et affichage de la
LISE _IHH position actuelle.

Etats des sorties ou des cames (par exemple: 2 sont
enclenchées).
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Clavier pour entrée des données chiffrées.
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Touche Clear pour effacage des valeurs d’entrée.

Touche de mise en mémoire pour mémorisation des
valeurs.

Programmation de came: enclenchement.

Programmation de came: déclenchement.

2] (o] [-) & (9

Appui simultanné:
Mode programme - entrée des paramétres ou fin de
chargement des données

L'affichage clignote, si aucune touche n’a été sollicitée pendant 60
@ secondes pendant la programmation.

Dés action sur une touche, le clignotement prend fin.
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3. Description des fonctions et des modes d'utilisation

3.1 Position et numéro de programme

En service normal, la position momentannée du systéme de mesure est affichée
et les DEL indiguent quelles sorties sont enclenchées.

‘ IEDD’ Position actuelle par ex: 120.0 mm ou 120.0°.

Les sorties 2,3 et 5 sont enclenchées, les
autres sont déclenchées.

Aprés appui sur la touche la valeur du
“:,F O IE’ @ programme est affichée.

[oX X NoX NeNeXe)
123 456738

[oX X NoX NeNeXe)
123 456738

Lors d'application angulaires, I'affichage commute en mode angulaire a partir
d’une vitesse de 10 Tr/mn.

“J IHD’ Vitesse actuelle.

Ce000@00O0
123456738

3.2 Choix des programmes par clavier

Activer I'entrée dévérouillage clavier !

Appeler mode mot de passe.
o =] "

Confirmer sans mot de passe.
s P

DEE o .
IE @ Charger N° de programme et confirmer.
H0EE

@ Fin de programme activée nouveau
programme.

Cette fonction est uniqguement possible si les 4 entrées externes
@ selection de programme sont sur "0 VDC" ou non commutées.
(voir chap. 4.1).
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3.3 Programmation des cames

300 points de seuils peuvent étre répartis sur 15 programmes.
Si un nombre important de points de seuils sont utilisés le nombre de program-
mes doit étre réduit.

Exemple: 4 programmes = 75 points de seuils par programme
15 programmes = 20 points de seuils par programme

Régler le nombre de programmes avec le paramétre P6 avant de
@ démarrer la programmation.

Exemple de programmation:

N° de programme: |Points de seuils |N° de cames Position | Function
Pro 12
SP 1 Sortie 3 50,0 enclenchement
SP 2 Sortie 3 115,5 déclenchement
SP 3 Sortie 1 70,0 enclenchement
SP 4 Sortie 1 130,0 déclenchement
SP 5 Sortie 1 210,0 enclenchement
SP 6 Sortie 1 320,0 déclenchement
| | I I
SP 20 Sortie 7 275,0 déclenchement
Exemple:
Sortie 1
Sortie 2
50 70 115,5 210

130
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3.3.1 Enregistrement du programme

Activer I'entrée verrouillage clavier !

Appeler le mode programme.
o] e

Confirmer sans mot de passe.
o~

i> Entrer N° de programme et confirmer.
Les DEL indiquent les cames
programmees.
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En cas de necessitée, charger et
confirmer le décalage du zéro du
programme selecté.
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Charger point de seuil et confirmer ou
confirmer le point de seuil affiché.

LM
a
.
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Charger N° de sortie et confirmer
(1 a8).
299992¢%¢% 0= point de seuil déclenché.

b &
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Charger position de seuil et confirmer.
La DEL de la sortie clignote.
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Choisir la fonction enclenché ou
déclenché puis mémoriser.

La DEL de la sortie clignote.
Description de la fonction voir chapitre
suivant.
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Chargement du prochain point de
seuil ...

@ Fin du chargement.

ii Apres le chargement du chargement de programme les points de

-0
~O
«O
*O
@0
LJe)
~O
*0

seuils sont recalculés. Pendant ce temps, les sorties et le signal
prét sont momentannement déconnectés.
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3.3.2 Points de seuils types

Points de seuils non dépendants de I'évolution du déplacement:

Le point de seuil est pas d'effet
______ désactivé.

Début de came. - +
- = La sortie est enclenchée a < >

la position supérieur, sinon

délenchée

Fin de came. - +
- = La sortie est déclenchée a < >

la position supérieur, sinon
enclenchée

Points de seuils dépendants de I'évolution du déplacement:

“_ _ H ” La sortie s’enclenche que +

dans le cas d’'une évolution
positive (low -> hight)

I_ H D La sortie s’enclenche que +
- e

dans le cas d’'une évolution
positive (low -> hight)

La sortie s’enclenche que
-— , . - 4—_
dans le cas d’'une évolution

négative (hight -> low)

La sortie s’enclenche que
- dans le cas d’'une évolution -

négative ( hight -> low)
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3.3.3 Effacement du programme

Activer I'entrée verrouillage clavier !

Appeler le mode programme.
o i) e

Confirmer sans mot de passe.
~

Entrer N° de programme et confirmer.
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Maintenir touche 3 secondes jusqu’a
affichage de "ClIr".

o)

[I_ ,_ Le programme choisi est effacé.
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IE Fin d’effacement.
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3.3.4 Supprimer des points de seuils

Activer I'entrée verrouillage clavier !

Appeler le mode programme.
Lo =] s

Confirmer sans mot de passe.
s P

@EE o .
IE @ Entrer N° de programme et confirmer.
0EE

=
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BEE - :
‘SP L” @ Charger point de seuil.

-0
~O
«O
>0
L6l
>0
~0
*0
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C Maintenir touche 3 secondes jusqu’a
affichage de "CIr".

‘[L r ’ Le point de seuil choisi est effacé.

O000000O0
123456738

‘SF L” Fin d’effacement.

O000000O0
123456738

3.4 Compensation de temps mort (dynamique)

Une compensation de temps mort peut étre attribué a chaque sortie séparé.
L'introduction de la compensation de temps d'arrét est sélectionnée au moyen du
mot de passe respectif.

Activer I'entrée verrouillage clavier !

Appeler mode mot de passe.

Q
3

Charger et confirmer le mot de passe
compensation de temps mort.

L |

HEE
®((=)
@)
Y]

29999¢99¢%

@EE Charger temps mort pour sortie 1 et
‘t I ILID’ confirmer. Plage de chargement (0 a250
22908999 ms).

La DEL de la sortie choisi clignote.

@EE Charger temps mort pour sortie 2 et
‘EE SD’ confirmer. Plage de chargement (0 a250
92999999 ms).

La DEL de la sortie choisi clignote.

Charger temps mort pour sortie 3 ...

=

HEE
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=0
~»O
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~0
@O
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3.5 Chargement des parameétres

Le mode chargement des paramétres permet d’adapter la CC8 aux applications
spéciales. Les paramétres de commande et de mesure peuvent étre selectés au
travers du mot de passe correspondant.

Activer I'entrée verrouillage clavier !

Appel d td .
@ ppeler mode mot de passe

@DEE Charger et confirmer le mot de passe.
L] &8s o p
2992999¢
@ Charge les modifications et permute sur
le programme suivant.

Fin du chargement des parameétres.
o e sement desp

Aprés le chargement de programme les points de seuils sont
recalculés. Pendant ce temps, les sorties et le signal prét sont
momentannément déconnectés.
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3.5.1 Parameétres de commande

N°. | Description Pré- Réglages
réglage client.
PO | rotatif/linéaire 1
0= rotatif (données en dégrés)
1= linéaire
P1 | Chiffres apres la virgule de I'echelle (P2) 3

(uniguement actif en mode linéaire)
Plage de réglage: 0 -5

P2 | Echelle (determination de I'unité d’affichage)
Rotatif: Pas sur 360 degré, affichage en dégrésplage
de réglage: 1 - 999999

Linéaire: pas par unité d’'affichage
Plage de réglage (dépendante de P1):
0.0001 - 999999

Systéme de mesure incrémental: 1
Systéme SSI: 1
Systéme atranssonigue: 21

P3 | Réglage du point décimal 0
Nombre de chiffres derriére la virgule (0-3)

P4 | Evolution de la mesure ( sens de rotation ) 0
0: normal
1: inverse

P5 | Etat d’enclenchement des cames dépendantes de 0

I'évolution de la mesure: (avant mouvement)
0: Etat de départ "déclenché"

1: Tous les points de seuils "L-H" < ala position
d’enclenchement sont commutés

2: Tous les points de seuils "H-L" > ala position
d’enclenchement sont commutés.

P6 | Choix du nombre de programmes (1-15) 15
Le nombre de programmes détermine la répartition
des 300 points de seuils.

Par exemple:
4 programmes = 75 points de seuils par programme
15 programmes = 20 points de seuils par programme

Contréler la programmation aprés modification des parameétres
P3 ou P6.
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3.5.1.1 Recommandations pour le calcul de I'échelle (paramétre P2)

Applications rotatives

L'échelle est chargée en pas / 360°.

Applications linéaires avec codeur SSI

Exemple: Entrainement sur vis sans fin avec résolution codeur de 4096 pas
par tour. La position du déplacement linéaire doit étre affichée.

a: Affichage en millimétres, sur une vis au pas de 10 mm.
10 mm correspondent a4096 pas codeur.
P2 = 4096 pas /10 mm = 409,6 pas/mm

b: Affichage eninch, sur une vis au pas de 0,5 inch.
0,5 inch correspondent a4096 pas codeur.
P2 = 4096 pas /0,5 mm = 8192 pas/inch

Applications linéaires avec codeur transsonique

a: Affichage en millimétres
P2 = 60000 / vitesse du guide d'ondes [m/s]
(voir playue signalétique du capteur)
(Pour contréle: P2 = env. 21,000 pas/mm)

b: Affichage eninch
P2 = (60000 / vitesse du guide d'ondes [m/s] ) x 25,4
( Pour contréle: P2 = env. 533,4 pas/inch)
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3.5.2 Parameétres du systéme de mesure

Uniquement pour systémes incrémentaux

0: Utilisation standard (CC8 en module maitre)
1: Utilisation paralléle (CC8 en module esclave)

N° | Description Pré- Réglages
réglages client
P11 | Décalage du zéro 0.00
(régler la valeur dans l'unité fixée, par ex: mm)
Plage d'entrée: -999.99 4+9999.99
Uniquement pour systémes avec interface SSI
N° | Description Pré- Réglages
réglages client
P21 [ Réglage du zéro du systeme de mesure (décalage 0.00
du zéro)
(régler la valeur dans l'unité fixée, par ex: mm)
Plage d'entrée: -999.99 4+9999.99
P22 | Mode d'utilisation 0
0: Utilisation standard (CC8 en module maitre)
1: Utilisation paralléle (CC8 en module esclave)
P23 | Codeur SSI: Nombre de tours 4096
("4096" pour systemes linéaires)
Plage d'entrée: 1 (mono-tour) - 8192
P24 | Codeur SSI: Nombre de pas par tour 4096
("4096" pour systemes linéaires)
Plage d'entrée: 4 - 524288
P25 | Format données codeur SSI 0
0: Gray
1: Binaire
Uniquement pour systémes transsoniques
N° | Description Pré- Réglages
réglages client
P41 | Réglage du zéro du systeme de mesure (décalage 0.00
du zéro)
(régler la valeur dans l'unité fixée, par ex: mm)
Plage d'entrée: -999.99 4+9999.99
P42 [ Mode d'utilisation 0
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4. Choix de fonction

4.1 Fonction "selection du programme"

La selection d'un programme peut se faire de I'extérieur par 4 entrées (Broches

X1.1- X1.4).
Prendre en compte la répartition suivante (0=0 Volt, 1=24 Volt):

Programmel1| O |1 (0O0O|(212|J0O|1j0|2(O0O|212|0|1]|0]|1|O0]|12
Programme2| 0O (O (212 |(212|J0|J0O|1|2(0|0O|2]|1]|]0]|0|12 |12
Programme4| 0 |(O0O(O0O|O}|J2(2|212|1|j0|O0OfO0O]JO]|2 (2|11
Programme8| 0|0 [(O0O|O|JOfO0O|O0O|O|2 |22 ]|21)|2 (211
N° Progr. -11(2(3|4|5|6|7(8|9|10|11|12|13[14(15

Si ces entrées sont toutes a0, la selection des programmes peut

@ étre déréglées par le clavier.

Lors du changement de programme les points de seuils sont

recalculés. Pendant ce temps les sorties et le contact prét sont
momentanément désactivés.

Le mode de selection de programme est actif dans tous les modes

d’utilisation.

4.2 Fonction "bloquer les sorties"

Un signal +24 VDC sur I'entrée Broche X1.7 desactive toutes les sorties (cames)

et le signal "prét".

4.3 Fonction "déverouillage du clavier”

Le chargement de programmes ou de paramétres par le clavier ne peut étre

effectué gu’'apres mise au +24 VDC de I'entrée Broche X1.7.

L'affichage des défaults et des N° de paramétres est toujours possible.

Exemple d’'application: Verrouillage avec commutateur aclé.
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4.4 Fonction "mise azéro" ou "Preset"

Une impulsion 24 VDC (Front montant), sur I'entrée Broche X1.8 ameéne la
position momentannée a zéro. Le décalage d'origine interne calculé est
mémorisé dans P21 ou P41.

Sur les systémes de mesure incrémentiels, une impulsion 24 V (flanc positif) sur
I'entrée, broche X1.8, régle la position actuelle ala valeur mémorisée dans P11

(préréglage).

4.5 Fonction "apprentissage"

Une impulsion 24 VDC (front montant), sur I'entrée broche X1.5 enregistre la
position momentannée du décalage de zéro ou aussi des points de seuil (en
mode programme).

Exemple d'application: Positionner la machine au point de seuil souhaité et
enregistrer directement la valeur.
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5. Mode test

Lors de la mise en service ou aussi lors de la recherche de défauts, les entrées
peuvent étre visualisés et les sorties cames peuvent étre positionnée ou
désactivées individuellement. La sortie "prét" peut également étre activée.

i En mode test les fonctions normales sont désactivées.

L’'appel du mode test désactive les sorties. L’activation manuelle

sur la machine en connexion. De ce fait, il est recommandé de

j des sorties ou du signal "prét" peuvent entrainer des commandes

déconnecter la machine, de la mettre hors service ou d’assurer les
mesures de sécurité nécessaires.

d

HUEE
S]E]EY)

2

HUEE
S]E]EY)
@)

o] [o]

(@

Appeler le mode programme.

Charger et confirmer avec mot de passe.

Affichage par DEL de I'entrée commutée
au +24 VDC.

Selection entre contrbéle d’entrée ou de
sortie.

L'appui sur une touche numérotée du
clavier commute la sortie correspondante
sur "enclenchement” ou "déclenchement”.
Les DEL indique I'état correpondant.

Enclenchement et déclenchement de la
sortie "prét".

Fin du mode test.
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6. Recommandations pour la mise en service

La premiére est aconduire de la maniére suivante:

1.

Raccorder I'alimentation (laisser hors tension).
Raccorder le systéme de mesure.
Commuter I'entrée "déverrouillage clavier" avec +24 VDC sur Broche X1.7.

Revérifier minutieusement les branchements.

Mettre sous tension.

Aprés la mise sous tension la version de CC8 est affichée pendant plusieurs
secondes. Aprés ce délai la CC8 affiche la position en cours.

Sélecter enregistrement des paramétres du systéme de mesure.
Charger données correpondantes au systeme de mesure, et maintenir les
parameétres P11, P21, P41, sur la valeur "0.000".

Positionner sur la valeur "0.0" le décalage de zéro du programme
correspondant.

Actionner le systeme de mesure et determiner le sens de comptage.

En cas de capteurs aultrasons, la position approximative est indiquée en
millimétres al'aide des valeurs paramétriques préréglées. En SSI ou en
mode incrémental I'affichage évolue selon les pas du systeme de mesure.

Régler les paramétres P1 - P5 sur I'application correspondante.
Determiner le nombre de programme avec P6.

Régler point zéro:

Mettre l'installation sur 'emplacement ou doit se situer le point zéro.
Activer I'entrée "point zéro" (Broche X1.8).

Alternative: Charger point zéro choisi dans les paramétres P11, P21, P41.

Selecter mode programme.
Programmation des cames.

i Utiliser en aide le mode test lors de problemes sur les entrées et les

sorties (voir chap. 5).

Les sorties sont validées aprés sortie du mode programme
correpondant. L'entrée "verrouillage des sorties" doit étre mise a
0 VDC ou rester ouverte.
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7. Messages de défauts

Possiblités de base pour I'acquitement des défauts:

Acquitement des défauts.
q

ou
Commutation du signal "inhibition des sorties" de 0V a+24VDC.

Les défauts suivants peuvent apparaitre:
E1l aE4 Défaut interne

E 5 Erreur de sommation sur ma mémoire

L'appareil aété déconnecté pendant la programmation ou le chargement de
paramétres. Vérifier programme et parameétres.

E 6 Défaut paramétres

Parameétre en dehors des valeurs limites autorisé. L'appareil aété
déconnecté pendant la programmation ou le chargement de paramétres.
Veérifier programme et paramétres.

E 7 Surcharge des sorties

Vérifier la non-présence de court-circuits, de mauvaises connections, de
surcharge en courant sur les sorties.

E 8 Défaut choix de programme

La selection du programme est supérieure au nombre de programme
disponible.

E1l1, E21, E41 Défaut systéeme de mesure

la liaison du systeme de mesure est déconnectée ou mal effectuée.
Sur capteurs atranssonique = capteur de position (I'aimant) n'est pas ajusté
correctement.

E---- Dépassement d’'échelle
Vérifier le parameétre de résolution (P2) ou d’échelle.
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Chargement

Affichage

Commande des cames

Saisie de position

Alimentation codeur

Mémoire programme

Tension d’alimentation

Entrées signaux

Sorties(Cames)

Signal "prét"

Température de service
Température de stockage
Humidité

Protection face avant

Dimensions

Vue sur face avant

8. Caractéristiques techniques

Par clavier décimal étanche.

Afficheur DEL 7 segments, rouge 6 décades,
hauteur des chiffres 14 mm.

Temps de cycle 2 ms

< 250 KHz en incrémental (x4 interne).

En SSI de 8 432 Bits ajustable

Interface transsonique P-Balluff, resolution: 50 nm

5V ou 24 VDC, 300 mA max.

EEProm sans entretien
300 points de seuils répartissables sur 15 progr.

18-32 V DC, env: 0,3 A (sans charge)
8 entrées 24 VDC / 10 mA
Impédance d’entrée: R; = 10-20 kOhm
Niveau de basculement haut3 12 V
Niveau de basculementbas £ 3V

8 sortie statiques par transistor 24 VDC /1 A
Resistantes aux court-circuits et limités en courant

Contact libre de potentiel (afermeture)
24VDC/1A.

0° ab0° C

-20° a70°C

Max. 90 %, sans condensation

IP 64 (en cas de plaque frontale verticale)

Découpe d’encastrement: 68+0.7 x 138*1.0 mm

Vue sur face coté

H56.1889
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9. Plan de raccordement / Répartition des bornes

tal

7

eéme incrémen

pY

9.1 Syst

2 en 5 VDC,

e en

tal aliment

7

~

eme incrémen
avec driver de ligne RS 422 (signaux A, /A, B, /B, N, /N)

9.1.1 Syst

g
= _|D|_
o
o
o
3
>
3 3
&
&
&
o
slejas aulog Ow
sle|aJ suiog O«
N0 oesguelb Wiy [@O-m
Avz+ ereigueb wiy [DXO-w
olesgugb wije susL [0
IN8poo 8ssal} / Uelog O-2 <)
Agnepoo Wiy [ O-o
AbZ IN8poo Wiy O
ASnepod wily [ O-~
‘AU gdo) | eNO-©
0dor [XXO-w
augreeey | O«
g [eueD O
ALY [eueD O«
viewey| O+~
gonos| O ©
Lemos | O @
gepos| O F
gawos | O 9 z
yewos| O N
gapos| O &
o0 zawos [ O 2| |
@) | opog [v=O-o—e 3
®) ozgesiy [XXO o] !
o JainE[D np obe||inoianeqg O~
m s8|Mos s8] Janbog O © -
[ ebesspuaiddy O w o
> g uboud ep uonosjes O«
(M) p uBoud sp uonoses | O ™
% 2 4Boud sp uonos|es O«
L | uBoud sp uonos|es O+ ——— —o°

par ex. LIY(C)Y 8x0.34rfim

Cable blindé

Diode

Varistor

+24V

€ en 24 Vdc,

tal aliment

s

~

eme incrémen
12-24 VDC - signaux (A, B, N)

9.1.2 Syst

g
=
o
o
o
>
. ©
g 2
8
[&]
slejaJ sulog Ow
slejaJ suiog o <t
A0 8lesgueb wily [eO-m
Ave+ sreigugb wiy [DXO-
s|egueb "wije auis| O~
INapod 8ssall / uelo] o-2 D
Agnepod wiy [ O-o
APZ IN8poD “wily O
AS 4N8pod “wily O~
g dor [egO-«©
odor [DXO-w0
‘AUl g [eueD O
greuwey | O
AU Y [BUBD O«
view | O
ganos| O 9
Lepos| O ©
gomos | O I
gewos| O @ z
¥ 9I0S oy
€ 9I0S [Ol=
m‘.w zewos | O 2|
O | olpog [v=O-o—o 3
asgzeesiy [DEO o] !
w Jeinep np ebejinosensd [ O ~
i sajyos s9| Jenbolg O © o
nVu ebessnueiddy O w °
g ubo.d ep uojosies O«
%  ubo.d ap uoios|es QO o
] ¢ boud ap uolos|es O«
L | 160.d 8p uorjos|es O-r |\|0

z.B. LIY(C)Y 8x0.34mm?

Céble blindé

Diode

Varistor

+24V



du bloc alim.

Boite acames electronique CC8

Chassis

z.B. LIY(C)Y 8x0.34mm?

Céble blindé
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9.2 Systéme de mesure absolu SSI
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Murrelektronik LG-A 01) directement ala charge (voir exemple de

Murrelektronik VG-A/24) ou une diode d'amortissement (p.ex.
cablage).

En cas de charges inductives, raccorder un varistor (p.ex.

Varistor
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10. Recommandations de montage

La CC8 est répond aux exigences des applications industrielles.

L'appareil doit étre encastré dans une enceinte métallique (Armoire electrique/
Boitier de table).

L’appareil doit étre relié ala terre.

La borne de terre PE de la CC8 doit étre ramené avec une liaison courte
(1,5 mm?), ala plague de montage métallique.

Le cablage doit étre disposé le plus prét possible du boitier ou des support de
montage.

La liaison au systeme de mesure doit étre réalisée sous cable blindé.

Normes en vigueur:
La CC8 a étée dévelloppée et fabriquée sous respect des normes suivantes,
asavoir:

EN50081

EN50082
EN60204

La CC8 surveille des états de fonctionnement internes et
des états du cété de l'installation. Elle ne peut pas éviter
des commandes incontréllées dans tous les cas, suite a
des défectuosité de constituants internes.

Eviter donc tout danger pour les personnes encoupant la
tension de service ou en actionnant la CHAINE D'ARRET
D'URGENCE céte systeme.

Pour des raisons techniques, cette page reste vide.
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11. Codes d'acces reservés aux modes de commandes

Parametres de commande 2401
Parametres des systemes de mesure 2402
Compensation de temps mort 1201
Fonction test 8635
@ Ces codes sont programmés en usine et ne peuvent étre modifiés.

Afin d’éviter des mauvaises manipulations il est conseillé de
remettre ces codes au personnel autorisé.



