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Afficheurs de process pour signaux analogiques avec 2 seuils/relais et 2 entrées de contrdle

Caractéristiques :

e Deux modeles avec alimentations différentes, mais autrement tout a fait identiques
e Entrée analogique 0 ... +/-10V (ou2—10V) et 0—20 mA (ou 4 — 20 mA)

o Deux sorties relais pour surveillance de valeurs limite (contacts inverseurs libres)

e Deux entrées numériques de contrdle avec fonctions programmables

e Fonctions utiles comme filtre numérique, linéarisation, totalisateur etc.

o Affichage 6 décades a 14 segments (haut 14 mm) pour lecture et dialogue de menu

Périphériques disponibles :

e Modele AX 320: Alimentation 10 — 30 VDC
e Modele AX 322: Alimentation 90 — 240 VAC et sortie auxiliaire 24 V\DC
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1. Sécurité et responsabilité

1.1 Instructions générales de sécurité

Cette description est un élément déterminant qui contient d'importantes instructions se
rapportant a I'installation, la fonctionnalité et I'utilisation de I'appareil. La non-observation de
ces instructions peut conduire a la destruction ou porter atteinte a la sécurité des personnes et
des installations !

Avant mise en service de I'appareil, veuillez lire avec soin cette description et prenez
connaissance de tous les conseils de sécurité et de prévention ! Prenez en compte cette
description pour toute utilisation ultérieure.

L'exigence quant a |'utilisation de cette description est une qualification du personnel
correspondante. L'appareil ne doit étre installé, entretenu, raccordé et mis en route que par une
équipe d'électriciens qualifiés.

Exclusion de responsabilité: Le constructeur ne porte pas la responsabilité d'éventuels
dommages subis par les personnes ou les matériels causés par des installations, des mises en
service non conformes comme également de mauvaises interprétations humaines ou d'erreurs
qui figureraient dans les descriptions des apparelils.

De ce fait, le constructeur se réserve le droit d'effectuer des modifications techniques sur
I"appareil ou dans la description a n'importe quel moment et sans avertissement préalable.
Ne sont donc pas a exclure des possibles dérives entre |'appareil et la description.

La sécurité de I'installation comme aussi celle du systeme général, dans lequel le ou les
appareils sont intégrés, reste sous la responsabilité du constructeur de I'installation et du
systeme général.

Lors de I'installation comme également pendant les opérations de maintenance doivent étre
observées les clauses générales des standards et normalisations relatifs aux pays et secteurs
d'application concernés.

Si I'appareil est intégré dans un process lors duquel un éventuel disfonctionnement ou une
mauvaise utilisation a comme conséquences la destruction de I'installation ou la blessure d'une
personne alors les mesures de préventions utiles afin d'éviter ce genre de conséquences de ce
type doivent étre prises.

1.2 Champ d'utilisation

Cet appareil est uniquement utilisable sur les machines et installations industrielles. De par ce
fait, toute utilisation autre ne correspond pas aux prescriptions et conduit irrémédiablement a la
responsabilité de |'utilisateur.

Le constructeur ne porte pas la responsabilité de dommages causés par des utilisations non
conformes. L'appareil doit uniquement étre installé, monté et mis en service dans de bonnes
conditions techniques et selon les informations techniques correspondantes (voir chapitre

« Caractéristiques techniques »). L'appareil n'est pas adapté a une utilisation en atmosphere
explosive comme également dans tous secteurs d'application exclus de la DIN EN 61010-1.
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1.3 Installation

L"appareil doit uniquement étre utilisé dans une ambiance qui répond aux plages de température
acceptées. Assurez une ventilation suffisante et évitez la mise en contact directe de |'apparell
avec des fluides ou des gaz agressifs ou chauds.

L"appareil doit étre éloigné de toutes sources de tension avant installation ou opération de
maintenance. Il doit également étre assuré qu'il ne subsiste plus aucun danger de mise en
contact avec des sources de tensions séparées

Les appareils étants alimentés en tension alternative doivent uniquement étre raccordés au
réseau basse tension au travers d'un disjoncteur et d'un interrupteur. Cet interrupteur doit étre
placé a coté de I'apparell et doit comporter une indication ,installation de disjonction’.

Les liaisons basses tension entrantes et sortantes doivent étre séparées des liaisons porteuses
de courant et dangereuses par une double isolation ou une isolation renforcée. (boucle SELV)

Le choix des liaisons et de leur isolation doit étre effectué afin qu'elles répondent aux plages de
température et de tension prévues. De plus, doivent étre respectés de par leur forme, leur
montage et leur qualité les standards produits et aussi relatifs aux pays concernant les liaisons
électriques. Les données concernant les sections acceptables pour les borniers a visser sont
décrites dans les « Caractéristiques techniques ».

Avant mise en service, il doit étre vérifié si les liaisons voir les connexions sont solidement
ancrées dans les borniers a visser. Tous les borniers (méme les non-utilisés) a visser doivent étre
vissés vers la droite jusqu’a butée et assurer leur fixation sure, afin d'éviter toute déconnexion
lors de chocs ou de vibrations. Il faut limiter les surtensions sur les bornes de raccordement aux
valeurs de la catégorie surtension de niveau Il.

Sont valables les standards généraux pour le cablage des armoires et des machines industrielles
comme également les recommandations spécifiques de blindage du constructeur concernant les
conditions de montage, de cablage, et d’environnement comme également les blindages des
liaisons périphériques.

Vous les trouverez sous www.motrona.fr/download.htm|
« prescriptions CEM pour le cablage, le blindage et la mise a la terre »

1.4 Nettoyage, entretien et recommandations de maintenance

Pour le nettoyage de la plaque frontale utiliser exclusivement un chiffon doux, leger et légérment
humidifié. Pour la partie arriere de |'appareil aucune opération de nettoyage n'est prévue voir
nécessaire. Un nettoyage non prévisionnel reste sous la responsabilité du personnel de
maintenance voir également du monteur concerné.

En utilisation normale aucune mesure de maintenance est nécessaire a |'appareil. Lors de
problémes inattendus, d’erreurs ou de pannes fonctionnelles |'appareil doit étre retourné au
fabricant ou il doit étre vérifié et éventuellement réparé. Une ouverture non autorisée ou une
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remise en état peut conduire a la remise en cause ou a la non application des mesures de
protection soutenues par |'appareil.

2. Description rapide

Les appareils de la série AX 320 et AX 322 s'utilisent comme afficheurs et controleurs
de signaux analogiques standardisés dans le domaine d'automatisation industrielle.

- Le modele AX 320 dispose d'une alimentation de 24 VDC.

- Le modéle AX 322 dispose d'une alimentation de 90 — 240 VAC et offre en outre une
sortie auxiliaire de 24 VDC / 30 mA pour alimentation d'une sonde ou d'un capteur.
Toutes les autres propriétés des deux appareils sont absolument identiques.

La liste ci-dessous donne un sommaire bref des spécifications techniques des deux appareils :

e Affichage LED a 6 digits de 14 segments, 14 mm, pour |'affichage des valeurs mesurées
et le dialogue avec |'utilisateur

e Possibilité d'activer des textes d'aide défilants

e |angue des textes d'aide : allemand ou anglais, sélectionnable

e Entrée de signal pour 0—-10V,2-10V,+10V,0-20mA et 4—20 mA
e Vitesse d'échantillonnage 10 mesures par seconde

e Filtre numérique de Ter ordre pour le lissage des variations de I'affichage pour des signaux
d’entrée instables

e Linéarisation spécifique au client

e Fonction de mémorisation des valeurs min./max.

e Fonction Totalisateur

e 2 sorties par relais (contacts inverseurs) pour la surveillance des valeurs limite
e Temporisation de I'activation des sorties par relais apres la mise sous tension
e \ersions pour tension d'alimentation 10 ... 30 VDC et 90 ... 260 V AC

e Tension d'alimentation pour une sonde 15V DC / 25 mA

e Sortie de tension auxiliaire 24 V / 30 mA supplémentaire pour la version AC

e Programmable au moyen de touches en face avant

e Touche multifonction et deux entrées multifonctions, fonction programmable
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3. Organes de visualisation et de commande

3.1 Apercu

(1) Afficheur

- rouge, 6 digits de 14 segments
- hauteur des chiffres 14 mm

(2) Indication d'état (2 LED rouges)
- Etat d'activation des alarmes 1 et 2
- Indication groupe de fonctions ou fonction

(3) Touche MP, touches de programmation

- - touche multifonction (touche MP)

ST - retour du groupe de fonctions
- retour de la fonction
s - sélection groupe précédent
- sélection fonction précédente - | - -
- diminution valeur parametre
e - sélection groupe suivant (é)
- sélection fonction suivante
- augmentation valeur paramétre
< -ectivation du groupe Qe fonctions
- activation de la fonction
- prise en compte du nouveau
réglage
(4) Espace pour |'autocollante de I'unité
3.2 Fonctions particulieres des touches
Appel du menu de programmation: = + F [>3sec]
Affichage de la version de I'appareil et du logiciel: - + = 4+ = [>5sec]
Réinitialisation aux valeurs par défaut: - 1+ et [>3sec]
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4. Synoptique et raccordements

uniguement pour la version AC

| «©ouT :
E GND 3 : = ‘ @ Version DC:
124 VDC/30 mA : + +10 ... 30 VDC
1 I
_______________________________ - Version AC:
. N\ (19 90... 260 VAC
MP-INP 2 a3
GND 2 :K I-; 19 OUT2
Valeur limite 2
MP-INP 1 pc (43
(12
3 OUT1
GND 1 Valeur limite 1
A 19
®IN mA D
VOLT D 36 18
15 VDC/25 mA
<) out
- o O
(O} = < N -
O [« 1 1 c [ f—
= = ' S K o
¥ S - 4 pIE o E2 Cy
og < 5 = 5ig 2 5 5&
28 S E § Eig e oz oz
ws 5 o £ o 218 o & 4
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b. Concept d'utilisation (Mode de marche)

FROL,

0

s A
JEFRUL,

Version de I'appareil pdt. 2 s

® Mode de marche
e o ou
T l " - Valeur actuelle
H E 'T U ,'-7' L i[m]_. EE' L7' -l'|
A 1 sec > 3s
= 5 il B
_ vy & ou - Valeur min.
MINIMU "mema- 2070
A 1 sec > 3s
-—
= + ou Vi
’ -" . + aleur max. j
MAX IMU mweom—al H56C .
A 1 sec - == gl o
- ¥ o Total i
= - _ =
I“ IHL‘—@—. (04 75 | Touche wp
[ )

3 +

ou

Version de logiciel pdt. 2s

| Fonction de la

Valeur limite 1

ag—

"1 touche (voir 7.4)

Réglage valeur limite 1

+

1 sec

ou

Valeur limite 2

4

AL AR om0 8 (B0 Bl 100 (080

5 sec

Réglage valeur limite 2

1 s

®

1 sec

v — -
HL HPW’E—W—»%QEQQ@%—R@@EQQQ

»|1

5sec

’ 1 ~
" Réduction de la valeur

+ Augmentation de la valeur
<= Selection du diait
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6. Programmation

& .

Appel du menu de programmation: | =

+

4+ [>3sec]

Les relais sont inactifs (non alimentés) pendant la programmation).

® |esvaleurs minimale, maximale et le totalisateur sont effacés lorsque le menu de
programmation est refermé avec SAVE.

6.1

Appel du menu / sélection de fonctions / sortie du menu

Operating mode

6241

A

a)
2 =70
[

y

06
1%

A

A

ES
-
= A 4 r 2 5
SHLPT X TH—
__A =
= v _ S50
el INPUTH—
- +
Yy
- -t
L INEAR ¥
7}
— )
A4 o
] MPKE VH——
3
- +
y F .
o MPINPH—
3
(= +
;o ITU ',-'HL =4 "
- £
v "
CALARM H—
— e
v
-
~JHL ARMZ >
+
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6.2 Sélection de fonctions / Réglage et prise en compte de parametres

Groupe de fonctions | Fonction | Parametre
+  Select
-— —  parameters
A 4
T l = | Sl [- 0= O- g}
LEF—T=

A

S INPU Tt RAN Sihr
C g 10V

= | -2 gMA

=20 A

Set value

{19 nshn = '
e —lgnonnn
" G 20 L LT —
7} ) =  Decrement value
= + #+  Increment value
Te I '" W, < Select digit
FNFTOR . ke &
AT " N
N 20 v, .il 5 b
- b +  Sselect
— parameters
v

- 50HZ
p= LOHZ

M
AI|\\|
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7. Groupes de fonctions

Ci-apreés tous les réglages d'usine sont indiqués sur fond gris

7.1 Texte d'aide (défilant)

HLFPTXT | Menutextes d'aide
HL P TXT| |Sélection texte d'aide
| ON| Activés (un texte défilant peut étre interrompu en pressant sur n‘importe
quelle touche de programmation)
| OF F| Désactivés
SLLANG, Sélection de la langue
| EN |Anglais
| JF | Alemand
1.2 Entrées de signal
- INPFPU T|| Menusignal d'entrée
[7P_ N GT;-‘ Sélection de la plage de mesure
" G- 18V]|Pageo .. 10V
- 1OV | Page2 ... 10V
- 18 18V |Page-10.. +10v
8 -20MA! | Plage 0... 20 mA
H-2EMA |Pages .. 20mA
’ L O.L I M| Limite inférieure de la plage de mesure
\ 050 Q‘ Plage de valeurs déterminée par la plage de mesure [V / mA]
| H LL I M| Limite supérieure de la plage de mesure
’ 0500 Plage de valeurs déterminée par la plage de mesure [V / mA]
| T PI'| Point décimal (pour I'affichage uniquement)
. B886 0-00-000- 0000 - 0.0000
- INFL 0] valeur d'entrée initiale
\ uog Q‘ Plage de valeurs déterminée par la plage de mesure [V / mA]
E’T@ip./_ E'] Valeur a afficher initiale pour INP.LO.
’ gooy Plage de réglage -199999 ... +999999 et point décimal
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. I NFH I| Valeur d'entrée finale
\ 10040 Ql Plage de valeurs déterminée par la plage de mesure [V / mA]
h",' L 5FH I Valeura afficher finale pour INP.HI.
\ ooy Ql Plage de réglage -199999 ... +999999 et point décimal
- I L T E R/ | Filtre d'entrée:
(nombre de cycles de mesure a utiliser pour la formation de la moyenne flottante)
’ l'l Plage de réglage 1 ... 99 [cycles], la valeur 1 désactive la fonction filtre
P JE L v/ | Temporisation & I'activation apras la mise sous tension
(la surveillance des limites ne débute qu‘apres écoulement du temps programmé)

\ Z'm Plage de réglage 0.0 ... 99.9 [sec]
P WFRELD Fréquence réseau locale
\ S UH. Fréquence réseau 50 Hz
’ EOH/ Fréquence réseau 60 Hz

La plage de valeurs est déterminée par la plage de mesure:

0...10V = -0.500 ... 10.500 [V]

2...10V = 1.500 ... 10.500 [V]

10410V = -10.500 ... +10.500 [V]

0...20mA = -0.500 ... 21.000 [mA]

4...20mA = 3.000 ... 21.000 [mA]

Les fonctions LO.LIM et HI.LIM délimitent la zone éditable.

La valeur de HI.LIM doit toujours &tre supérieure a la valeur de LO.LIM.

7.3 Linéarisation utilisateur

L I NE HF/| Menulingarisation utilisateur

L I NEHPF)| Linéarisation utilisateur

’ N m Linéarisation désactivée

| v E 5] | Linearisation activée

’N LMFPN T | Nombre de points de linéarisation

’ 9 Plage de valeurs 3 ... 12

’ INPL U] Valeur d’entrée initiale

\ gog Q‘ Plage de valeurs déterminée par la plage de mesure [V / mA]
JI5 P./_ E'] Valeur a afficher initiale pour INP.LO.

’ gooy Plage de valeurs -199999 ... +999999 et point décimal
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’ INED l'i Valeur d’entrée 1

’ uagag Plage de valeurs déterminée par la plage de mesure [V / mA]
’ﬂi—":gipigil’] Valeur a afficher pour INP.01.

’ gooy Plage de réglage -199999 ... +999999 et point décimal
LI N i ! 7] | Valeur d'entrée 10

’ gaoy Plage de valeurs déterminée par la plage de mesure [V / mA]
DI 5F 8| valeur a afficher pour INP.10.

B80T | riage de réglage -199999 ... +999999 et point décimal

. INPFH I]|Valeur d'entrée finale

’ 0aau Plage de valeurs déterminée par la plage de mesure [V / mA]
I I5FH I | valeura afficher finale pour INP.HI.

- 18888 | rage de réglage -199999 ... +999999 et point décimal

e 12 points de linéarisation maximum

o |l faut saisir, pour chaque point de linéarisation (LP), une valeur d'entrée INP.
(saisie de la valeur de la sonde a I'entrée analogique en une unité physique)
et la valeur a afficher DISP: correspondante
(saisie de la valeur a afficher affectée a la valeur de la sonde)

e Les points de linéarisation (LP) peuvent étre saisis dans n'importe quel ordre.
Ils sont classés par le logiciel dans I'ordre croissant pour la fonction de linéarisation.

e Une linéarisation avec une pente descendante est possible.

e laplage de valeurs est déterminée par la plage de mesure:
0...10V = -0.500 ... 10.500 [V]

2...10V = 1.500 ... 10.500 [V]

-10... 410V = -10.500 ... +10.500 [V]
0...20mA = -0.500 ... 21.000 [mA]
4...20mA = 3.000 ... 21.000 [mA]

e Lesfonctions LO.LIM et HI.LIM délimitent la zone éditable.
La valeur de HI.LIM doit toujours &tre supérieure a la valeur de LO.LIM.
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7.3.1 Exemple d'une échelle linéaire

Exemple 1: 0- 10V =0 ... 600, Exemple 2: 4 - 20 mA = 300 - 900, Exemple3: 1.0-9.0V =750 - 400

Display
@ INPHI = 19 mA
DISP.HI =900
900

B00~L INPLO=1.0V
~_ DISPLO =750
.\

N
/\

NG
Example 3 ~

700 4—

INP.LO =4 mA
[~ DISP.LO =300

INPLO=0V  ,.°%
DISPLO=0 , -~

: | |

Example 2

L
B

= NS

INP.LO =
DISP.LO = 400

INP.HI =10V
DISP.HI =600~

e
gov ™

/ Y Example 1
//_I -

7 i i i Input value
o -
AmA’| O0mA 5mA 10 mA 15 mA 20mA |21 mA| [
3mA 4 mA 8 mA 12mA 16 mA 20mA |21 mA
05V 0.0V 25V 5.0V 7.5V 10.0V [ 105V
1.5V 20V 4.0V 6.0V 8.0V 10.0V [ 105V
-10.5V | -10.0V 5.0V 0.0V 5.0V 100V [ 105V
105V [ 10.0V 50V 0.0V 5.0V -10.0V |-105V
7.3.2 Exemple d'une échelle non-linéaire
Display
@
~
) Example 2
I S P
N v e 1 LP high
60001\ sl "
LP6
N| Input value
7/ | | | N 7 <=
-1 mA 0mA 5mA 10 mA 15 mA 20 mA\| 21 mA | [~
3mA 4 mA 8 mA 12 mA 16 mA 20mA | 21 mA
0.5V ooV 25V 50V 7.5V 100V | 105V
15V 20V 4.0V 6.0V 8.0V 10.0V | 105V
-10.5Vv| -10.0V 5.0V 0.0V 50V 100V [ 105V
10.5V| 100V 5.0V 0.0V 5.0V -10.0V [-10.5V
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7.4 Touche multifonction (MP) et entrées multifonctions (MP-INP)

Tare

¢ Dans le groupe de fonctions MP.KEY, programmer la fonction TARA & ON. En mode marche, sélectionner
la valeur mesurée courante (ACTUAL) et presser brievement la touche MP.

¢ Dans le groupe de fonctions MP.INP, programmer la fonction MP.INP1 ou MP.INP2 a TARA. En mode
marche, activer brievement I'entrée multifonctions programmée, 1 ou 2.

Effacement de la tare

¢ Dans le groupe de fonctions MP.KEY, programmer la fonction TARA & ON. En mode marche, sélectionner
la valeur mesurée courante (ACTUAL) et presser la touche MP pendant plus de 5 secondes.

¢ Dans le groupe de fonctions MP.INP, programmer la fonction MP.INP1 ou MP.INP2 a R.TARA. En mode
marche, activer brievement I'entrée multifonctions programmée, 1 ou 2.

Remise a zéro de la mémoire de |a valeur minimum

e Dans le groupe de fonctions MP.KEY, programmer la fonction RES.MIN a ON. En mode marche,
sélectionner la mémoire de la valeur minimum (MINIMU) et presser brigvement la touche MP.

¢ Dans le groupe de fonctions MP.INP, programmer la fonction MP.INP1 ou MP.INP2 a RES.MIN ou a
R.PEAKS. En mode marche, activer brievement |'entrée multifonctions programmée, 1 ou 2.

Remise a zéro de la mémoire de la valeur maximum

¢ Dans le groupe de fonctions MP.KEY, programmer la fonction RES.MAX a ON. En mode marche,
sélectionner la mémoire de la valeur maximum (MAXIMU) et presser brievement la touche MP.

¢ Dans le groupe de fonctions MP.INP, programmer respectivement la fonction MP.INP1 ou MP.INP2 a
RES.MAX ou a R.PEAKS. En mode marche, activer brievement I'entrée multifonctions programmeée, 1 ou 2.

Réinitialisation des sorties relais en mode LATCH

¢ Dans le groupe de fonctions MP.KEY, programmer la fonction RES.REL a ON. En mode marche, presser
brievement la touche MP.

¢ Dans le groupe de fonctions MP.INP, programmer la fonction MP.INP1 ou MP.INP2 a RES.REL. En mode
marche, activer brievement I'entrée multifonctions programmée, 1 ou 2.

Remise a zéro du totalisateur

e Dans le groupe de fonctions MP.KEY, programmer la fonction RES.TOT a ON. En mode marche,
sélectionner le totalisateur (TOTAL) et presser brievement la touche MP.

e Dans le groupe de fonctions MP.INP, programmer la fonction MP.INP1 ou MP.INP2 & RES.TOT. En mode
marche, activer brievement |'entrée multifonctions programmée, 1 ou 2

Figeage de |'afficheur

e Dans le groupe de fonctions MP.INP, programmer la fonction MP.INP1 ou MP.INP2 & DISP.HD.

e En mode marche, sélectionner la valeur de mesure courante (ACTUAL) ou le totalisateur (TOTAL) et activer
I'entrée multifonctions programmée, 1 ou 2.

Blocage du réglage des valeurs limites

e Dans le groupe de fonctions MP.INP, programmer la fonction MP.INP1 ou MP.INPZ & LOC.ALR.
e En mode marche, activer I'entrée multifonctions programmée, 1 ou 2.

Blocage de la programmation et du réglage des valeurs par défaut

e Dans le groupe de fonctions MP.INP, programmer la fonction MP.INP1 ou MP.INPZ a LOC.PRG.
e Enmode marche, activer I'entrée multifonctions programmée, 1 ou 2.

Blocage des touches
o Dans le groupe de fonctions MP.INP, programmer la fonction MP.INP1 ou MP.INP2 & LOC.KEY.
o Enmode marche, activer I'entrée multifonctions programmeée, 1 ou 2.
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7.4.1 Touche multifonction

- MPKE Y| | Menutouche MP

T AR A | Fonction Tare a I'aide de la touche MP
(uniquement lorsque la valeur de mesure courante est affichée)

’ [ F F| | Désactivée
’ UN] Activée

R E 5 1M T N | Fonction d'effacement de la valeur MIN 2 I'aide de la touche MP
(uniquement lorsque la valeur MIN est affichée)

\ e F‘ Désactivée

| O N | Activée
F E 5 M H X | Fonction d'effacement de la valeur MAX a I'aide de la touche MP
(uniquement lorsque la valeur MAX est affichée)

\ [ F F| | Désactivée

’ 0 Ni Activée (uniquement lorsque la valeur MAX est affichée)

R E 5 R F L] | Réinitialisation des relais de sortie a 'aide de la touche MP
(uniquement si la sortie est en mode LATCH o le relais ne se réinitialise pas
automatiquement a la fin de I'alarme, ALARMx = LATCH)

’ O F F| | Désactivée

’ ON| | Activee (réglage possible uniquement si tous les autres réglages sont sur OFF)

R E 5 T[T | Remise & zéro du totalisateur a I'aide de la touche MP
(uniquement lorsque le totalisateur est affiché)

’ 0 F F| | Désactivée
’ UN] Activée
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7.4.2 Entrées multifonctions

" MP I NP Menufonction entrées MP
1P I NF 1| Fonction Entrée MP 1
[N OFUN L-l Sans fonction
= 5ftl v'] Effacement de la valeur MIN
- 5.MH X | Effacement de la valeur MAX
] L-‘ Effacement valeurs MIN et MAX
Réinitialisation des relais de sortie (uniquement si la sortie est en mode LATCH ou relais
ne se réinitialise pas automatiquement a la fin de I'alarme, ALARMx = LATCH)
JI5FHI | Figeage de I'affichage
’L OCAHL Pl Blocage du réglage des valeurs limite
’L OCFPR El Blocage de la programmation et du réglage des valeurs par défaut
’L 0 K E V| | Blocage du réglage des valeurs limite, de la programmation, du réglage des valeurs
par défaut et de la touche MP
TARA | Tare
FTHF F” Effacement de la tare
RES TOI ‘ Remise a zéro du totalisateur
MF I NF.Z | Fonction Entrée MP 2
[fv OFUN El Sans fonction
s L_f" TNI Effacement de la valeur MIN
1 Effacement de la valeur MAX
: .J| Effacement valeurs MIN et MAX
?F G R E ||| Réinitialisation des relais de sortie (uniquement si la sortie est en mode LATCH ol relais
ne se réinitialise pas automatiquement a la fin de I'alarme, ALARMx = LATCH)
J I5FH I |Figeage de I'affichage
’/_ OCHL Pl Blocage du réglage des valeurs limite
’/_ OCFPR E,l Blocage de la programmation et du réglage des valeurs par défaut
’/_ 0 K E V| |Blocage du réglage des valeurs limite, de la programmation, du réglage des valeurs par
défaut et de la touche MP
’ Tﬂpﬂ‘hm
’ FTHF F” Effacement de |a tare
FES 70T, | Remise a zéro du totalisateur
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7.5 Fonction totalisateur

TOTHL

Menu Totalisateur

Valeur de coupure en cas de valeurs mesurées trop faibles

1I855495

Plage de valeurs -199999 ... +939999 et point décimal

FACTOR

Valeur du facteur de multiplication

egey

Plage de valeurs 0.00001 ... 9.99999

5CAHLE]

Valeur du facteur d'échelle

’ \

Facteur d'échelle x 1, x 0,1 x 0,01, x 0,001 ou x 0,0001

Point décimal pour le totalisateur (pour I'affichage)

5

Format0, 0.0, 0.00, 0.000, 0.0000 ou 0.00000

La fonction Totalisateur enregistre la valeur courante mesurée toutes les 100ms. Le débit par seconde
est calculé a partir de ces valeurs mesurées. Les fonctions FACTOR et SCALE permettent la conversion
du débit en d'autres unités. Les valeurs de mesure négatives sont également prises en compte.

La programmation d'un point décimal pour la valeur de la mesure courante n'est pas prise en compte
pour le calcul. Le débit est totalisé chaque seconde dans la mémoire de la somme totale. Un point
décimal peut étre programmé, pour |'affichage uniquement, pour la mémoire de la somme totale.

Display
A
[Usec] =
T /1
| ACTUAL
75 -
50 —
25
cut-off value TUTOFF
(55 1 O 0 0 O O O O | O O O S
O I I = Tne
1 3 5 7 9 11 13 15 17 19 21 23 25 [sec]
Display
A
[m3] T AT
L TOTAL
I O O 1y O 0 0 O O O O O O O :
L O N O B B L it
1 3 5 7 9 11 13 15 17 19 21 23 25 [sec]
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7.6 Surveillance des valeurs limite

AL AR M I | Menu Sortie d‘alarme 1
‘_ﬁ' /_.G_' U /= /| | Sélection du mode opératoire

| O F F| | Désactivee

\ HUT Ul Réinitialisation automatique du relais a la fin de I'alarme
’ LATE Hl Pas de réinitialisation auto. (pas pour la limitation de la bande)
HL L OL, ! | Activation de la sortie d'alarme 1

W L W Par la valeur de mesure courante

. TOTAL]|Parle totalisateur

MIOUT 1| commande de la sortie

’ INC F"‘ Signal de mesure croissant

’ JELR Signal de mesure décroissant

. FAN T | Limitation de la bande passante

FMOUT |

Etat en cas d’alarme

Y i

Sortie active en cas d'alarme

’- e _‘ Sortie inactive en cas d'alarme

0! WH Y 5_ /| | Hystérase d"activation

\ gad @tl Plage de valeurs 0 ... +9999 et pont décimal

OFHYS Hystérase de désactivation (uniqguement réinitialisation auto.)
\ gad @tl Plage de valeurs 0 ... +3999 et point décimal

ONDL V. 1

Temps a I'activation

| 0e

Plage de valeurs 0.0...99.9 [sec]

OFZL Y | Tempo a la désactivation (uniquement réinitialisation auto.)
’ m Plage de valeurs 0.0...9.99 [sec]
AL AR MZ | Menu Sortie d'alarme 2
’F/ LOouT l'_-',‘ Sélection du mode opératoire
’ OF F‘ Désactivée
[ HUT Ul Réinitialisation automatique du relais a la fin de I'alarme
’ LATEL M Pas de réinitialisation automatique a la fin de I'alarme
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ALLOLE

Activation de la sortie d'alarme 2

[:‘-7' CTUAL | Par la valeur de mesure courante
’ TOTHL ‘ Par le totalisateur
MIOUT 2! | commande de la sortie
’ INL /'7\ Signal de mesure croissant
’ JELR Signal de mesure décroissant
’ H AN I | Limitation de la bande passante
FMOUT | | Etat en cas dalarme
L __I _J Sortie active en cas d'alarme
’_ e _‘ Sortie inactive en cas d'alarme
[[ONH V5.0 Hystérase d'activation
’ gooy Plage de valeurs 0 ... +9999 et point décimal
’U FHY5E ‘ Hystérése de désactivation (uniquement réinitialisation auto.)
\ gad @l Plage de valeurs 0 ... +3999 et pont décimal
ON DL Y. | Temps a I'activation
\ ZQJ Plage de valeurs 0.0...99.9 [sec]
OF 7L Y.l’.ﬂ Temps a la désactivation (uniquement réinitialisation auto.)
’ g4 Plage de valeurs 0.0...9.99 [sec]
7.6.1 Explications additionnelles

. INCF

Point de commutation ON = val. limite + hystérése ON
Point de commutation OFF = val. limite - hystérése OFF

.~ IELFR

Point de commutation ON = val. limite - hystérése ON
Point de commutation OFF = val. limite + hystérese OFF

| FANT

Une alarme est émise lorsque la valeur mesurée sort d'une plage (bande passante)
définie.

Pt de commutation haut = val. limite + hystérése ON

Pt de commutation bas = val. limite — hystérese OFF

.

__ [

La sortie s'active en cas d'alarme (relais alimenté, LED allumée)

l__ |

La sortie se désactive en cas d'alarme (relais non alimenté, LED éteinte)

PUTEL Y,

LATCH

En mode sans réinitialisation automatique des relais a la fin

de I'alarme, I'état des sorties est mémorisé en cas de mise
hors tension et rétabli immédiatement a la mise sous tension
suivante.

PUIEL Y

 AUTO

En mode avec réinitialisation automatique des relais a la fin

de I'alarme, I'état des sorties n'est pas mémorisé en cas de
mise hors tension. A la mise sous tension suivante, la
surveillance des valeurs limite ne débute qu'apres écoulement
de la temporisation a la mise sous tension (PW.DELY).
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76.2 Commande par signal de mesure croissant |  INLCF

ON-Delay OFF-Delay

— = — — ON switching point

ON hysteresis value
Limit value

l_OFF hysteresis value
— = — — OFF switching point

Process value

HLTUALIL TOTAL]

oy (ER PO B e

ALOUT [ _AUTO

with hysteresis / with delay

ALOUT | AUTO

without hysteresis / without delay

HLOUT J[ LATCH|

—— with hysteresis / with delay

HLOUT JLLATCH

L without hysteresis / without delay

I
Multifunction Key or MPKE Y| IFESREL] ON
Multifunction Input MPINP RESREL

» Time

|

|

\ 4

-
IR
|

76.3 Commande par signal de mesure décroissant | JELF

ON-Delay OFF-Delay
| Process value

HCTUALIL TOTAL]

I
e _:_ — — . OFF switching point
: OFF hysteresis value
. Limit value
: ON hysteresis value
T
I
I
I
I

— ¥ — —  ON switching point

RLOUT [ AUTO

with hysteresis / with delay

ALOUT [ AUTO

without hysteresis / without delay

ALOUT |[ LATLCH|

L with hysteresis / with delay

HLOUT |[ LATLCH|

L without hysteresis / without delay

|
Multifunction Key or MPKE V] [REGFREL] ON
Multifunction Input MPINP REGREL

» Time

U

U

e

\I
I
|
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7.6.4 Commande par limitation de bande passant |

FANT

ON-Delay ON-Delay
e R i :
OFF-Delay | ! O"F-De!ay o o#F-Deiay:
| | | | | | |

g e i N i i il HIGH SWitEhiTG ot
g L/ : | TON hysteresis value
5 ' L L Limit value
q Hysteresis value |

|

|

|

| | |

| | |QFF
— Y

| |

|

|

|

|

|

Process value

LOW switching point

-
|
|
|

|
|
\ ACTUAL[ TOTAL]
[
\ ALOUT 1 AUTO
_.L with delay
| |
: ' [ ALOUT I _ACTO
: | without delay
| | !
| - BLO0T ] AUTO)
! I with delay
ALOUT || AUTO

without delay

v

Time

7.7 Surveillance du circuit de mesure

Limite inférieure | Limite supérieure | Limite inférieure | Limite supérieure | Court-circuit de
de la plage de la plage de la plage de de la plage de cable / de sonde
d'affichage d'affichage mesure mesure Rupture de cable /

Plage de bris de sonde

mesure JISPLOFTISPHI| LOLIM| HILIN

0...10V ] [ | | [ —

2...10V [ [ n [ m(<1V)

-0V / +10V | m [ n n -

0..20mA ] [ n n -

4 ...20mA [ [ n [ m (<2 mA)

Signalisation | 423335 |99 55Y |UNJERF |DVERFL |5ENSDF
clignotant clignotant clignotant clignotant clignotant

(m = est détecté)
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8. Caractéristiques techniques

Caractéristiques générales

Affichage :

LED, 6-digits a 14 segments

Hauteur des chiffres :

14 mm

Sauvegarde des données :

> 10 ans, EEPROM

Commande :

par b touches

Entrées de signal de mesure

Vitesse d'échantillonnage :

10 mesures/sec

Entrée tension

Plages programmables :

0..10v,2...10V,+10V

Plage de mesure

-105...410,5V

Résolution :

0,4 mV (+15Bit)

Précision de mesure @ 23°C :
(sur toute la plage de mesure)

typ. 0,02 % v. Mb, max. <0,05 % v. Mb

Dérive de température : <100 ppm/K
Resistance d'entrée : 1 MQ
Tension maximale : 30V

Entrée courant

Plages programmables :

0..20mA, 4...20mA

Plage de mesure

-05...21 mA

Résolution :

1 uA (> 14 Bi)

Précision de mesure @ 23°C :
(sur toute la plage de mesure)

typ. 0,02 % v. Mb, max. < 0,05 % v. Mb

Dérive de température : <100 ppm/K
Resistance d’entrée : 22Q+PTC25Q
Chute de tension : ca. 1,8V @ 20 mA
Courant maximal : max. 60 mA

Entrées de commande MPI 1 / MPI 2

Nombre :

2 optocoupleurs, fonction programmable

Niveau de commutation :

Low: <2V, High: >4V (max.30V)

Durée d'impulsion :

> 100 ms

Sorties d'alarme

Relais :

contacts inverseurs a potentiel libre

Tension de commutation :

max. 250 VAC / 125V DC, min. 5VAC/VDC

Courant de commutation :

max. 5 AAC / ADC, min. 10 mA

Puissance de commutation :

max. 1250 VA /150 W

Durée de vie mécanique (commutations) 1x10
Nombre de commutationsa 5 A /250 V AC 5x10*
Nombre de commutationsa 5 A/ 30V DC 5x10*
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Alimentation

Alimentation AC :

90... 260 V AC / max. 9 VA, 50 / 60 Hz

Fusible externe :

TO01A

Alimentation DC (isolation galvanique) :

10...30V DC, max. 3,5 W
(protection contre inversion de polarité)

Fusible externe :

T0A4A

Suppression de ronflement réseau :

50 Hz ou 60 Hz, programmable

Tension d'alimentation pour sonde

Alimentation AC ::

24V DC£15%, 30 mA et 15V DC £1 %, 25 mA

Alimentation DC :

seulement 15V DC £1 %, 25 mA

Conditions climatiques

Température de fonctionnement :

-20°C ... +65°C (-4°F ... +149°F)

Température de stockage :

-25°C ... +#75°C (-13°F ... +167°F)

Humidité relative de I'air :

93 % a +40°C (104°F), sans condensation

Altitude:

jusqu'a 2000 m (6,562 ft)

CEM

Résistance aux perturbations :

EN 61000-6-2 (avec lignes de signal et de commande blindées)

Emission de perturbations :

EN 55011 classe B

Sécurité de I'appareil

Conception selon :

EN61010 partie 1

Classe de protection :

Classe 2

Domaine d'utilisation ;

Degré de salissure 2

Caractéristiques mécaniques

Boitier :

Boftier a encastrer selon DIN 43 700, RAL 7021

Dimensions :

96 x 48 x 102 mm (3.78 x 1.89 x 4.02")

Découpe d'encastrement :

92+0,8 x 45+0,6 mm (3.62+0.03" x 1.77+0.23")

Profondeur de montage :

ca. 92 mm (3.62") bornes comprises

Poids : env. 180 g
Indice de protection : IP 65 (en facade)
Matiere du boftier : Polycarbonate UL94 V-2

Résistance aux vibrations EN60068-2-6:

10-55Hz /1 mm / XYZ, 30 min dans chaque direction

Résistance aux chocs :
ENB0068-2-27
ENG60068-2-29

100G / XYZ, 3 fois dans chaque direction
10G /6 ms / XYZ, 2000 fois dans chaque direction

Nettoyage :

ne nettoyer la facade qu'avec un chiffon doux humide.

Raccordements

Tension d'alimentation et sorties :

Bornes a visser, 8 bornes, pas 5,00
Section des conducteurs : max. 2,5 mm?

Entrées de signal et de commande :

Bornes a visser, 9 bornes, pas 3,50
Section des conducteurs : max. 1,5 mm?2
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9. Dimensions

98

o
o

43

48

O =2&=\lCEE

90,5

Découpe d'encastrement : 928 x 45 mm (3.62°°%" x 1.77"%")
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10. Textes daide

PROG. NO NO PROGRAMMING

PROG. YES START PROGRAMMING

HLP.TXT. MAIN MENU SELECT HELPTEXT
HLP.TXT. ON HELPTEXTS ON

HLP.TXT OFF HELPTEXTS OFF

SL.LANG. DE SPRACHE DEUTSCH

SL.LANG. EN LANGUAGE ENGLISH

INPUT. MAIN MENU SIGNAL INPUT
RANGE 0-10V VOLTAGE INPUT RANGE 0-10V
RANGE 2-10V VOLTAGE INPUT RANGE 2-10V
RANGE -10.10V VOLTAGE INPUT RANGE -10V/+10V
RANGE 0-20MA CURRENT INPUT RANGE 0-20MA
RANGE 4-20MA CURRENT INPUT RANGE 4-20MA
LO.LIM. LOWER INPUT RANGE LIMIT
HI.LIM. UPPER INPUT RANGE LIMIT

DP. 0 NO DECIMAL POINT

DP. 0.0 DECIMAL POINT 0.0

DP. 0.00 DECIMAL POINT 0.00

DP. 0.000 DECIMAL PQINT 0.000

DP. 0.0000 DECIMAL POINT 0.0000

DP. 0.00000 DECIMAL PQINT 0.00000

INP.LO. INPUT START VALUE

DISP.LO. DISPLAY START VALUE

INP.HI. INPUT END VALUE

DISP.HL. DISPLAY END VALUE

FILTER INPUT FILTER

PW.DELY. POWER-ON DELAY FOR OUTPUTS [SEC]
PW.FREQ. 50HZ POWER LINE FREQUENCY 50HZ
PW.FREQ. 60HZ POWER LINE FREQUENCY 60HZ
LINEAR. MAIN MENU LINEARIZATION
LINEAR. NO LINEARIZATION OFF

LINEAR. YES LINEARIZATION ON

NUM.PNT. NUMBER OF LINEARIZATION POINTS
INP.O1 INPUT VALUE NO.1

DISP.01 DISPLAY VALUE NO.1

to

INP.10 INPUT VALUE NO.10

DISP.10 DISPLAY VALUE NO.10

MP.KEY MAIN MENU MP-BUTTON

TARA OFF FUNCTION TARA OFF

TARA ON FUNCTION TARA ON

RES.MIN. OFF FUNCTION RESET MIN VALUE OFF
RES.MIN. ON FUNCTION RESET MIN VALUE ON
RES.MAX. OFF FUNCTION RESET MAX VALUE OFF
RES.MAX. ON FUNCTION RESET MAX VALUE ON
RES.REL. OFF FUNCTION RESET OUTPUT-LATCH OFF
RES.REL. ON FUNCTION RESET QUTPUT-LATCH ON

Ax320_01c_oi_f.doc / avr.-16

Page 26 / 28




RES.TOT. OFF FUNCTION RESET TOTALIZER VALUE OFF
RES.TOT. ON FUNCTION RESET TOTALIZER VALUE ON
MP.INP. MAIN MENU MP-INPUTS

MP.INP x NO.FUNC. NO FUNCTION

MP.INP.x RES.MIN. FUNCTION RESET MIN VALUE

MP.INP x RES.MAX. FUNCTION RESET MAX VALUE

MP.INP.x RPEAKS FUNCTION RESET MIN/MAX VALUE
MP.INP x RES REL. FUNCTION RESET OUTPUT-LATCH
MP.INP.x DISP.HD. FUNCTION DISPLAY HOLD

MP.INP x LOCALR FUNCTION LOCK EDITING ALARM VALUES
MP.INP.x LOC.PRG. FUNCTION LOCK PROGRAMMING

MP.INP x LOC KEY FUNCTION LOCK KEYS

MP.INP.x TARA FUNCTION TARA

MP.INP x RTARA FUNCTION RESET TARA VALUE

MP.INP x RES.TOT FUNCTION RESET TOTALIZER VALUE
TOTAL MAIN MENU TOTALIZER

CUT OFF CUT OFF VALUE

FACTOR MULTIPLICATION FACTOR TOTALISER
SCALE X1 SCALING FACTOR TOTALIZER X1

SCALE X0.1 SCALING FACTOR TOTALIZER X0.1

SCALE X0.01 SCALING FACTOR TOTALIZER X0.01
SCALE X0.001 SCALING FACTOR TOTALIZER X0.001
SCALE X0.0001 SCALING FACTOR TOTALIZER X0.0001
DP.TOT. 0 NO DECIMAL POINT

DP.TOT. 00 DECIMAL POINT TOTALISER 0.0

DP.TOT. 0.00 DECIMAL POINT TOTALISER 0.00

DP.TOT. 0.000 DECIMAL POINT TOTALISER 0.000
DP.TOT. 0.0000 DECIMAL POINT TOTALISER 0.0000
DP.TOT 0.00000 DECIMAL POINT TOTALISER 0.00000
ALARMIX MAIN MENU ALARM x

AL.OUTX OFF ALARM x OFF

AL.OUTX AUTO AUTOMATIC MODE OF ALARM OUTPUT x
AL.OUTX LATCH LATGH MODE OF ALARM OUTPUT x
ALLOC x ACTUAL ACTUAL VALUE TO ALARM

ALLOC x TOTAL TOTALIZER TO ALARM

MD.OUTx INCR ALARM x ACTIVE AT INCREASING INPUT SIGNAL
MD.OUTx DECR ALARM x ACTIVE AT DECREASING INPUT SIGNAL
MD.OUTx BAND ALARM x BAND LIMITATION

FM.OUTX _ _ _ [ 7 7| | OUTPUT ACTIVE AT ALARM

FM.OUTx '~ T 7_ _ _|| OUTPUT INACTIVE AT ALARM

ON.HYS x SWITCH ON HYSTERESIS ALARM X
OFHYSx SWITCH OFF HYSTERESIS ALARM x
ON.DLY x ON DELAY ALARM x [SEC]

OF DLY x OFF DELAY ALARM x [SEC]

END PRG. NO REPEAT PROGRAMMING

END.PRG. YES EXIT PROGRAMMING AND STORE DATA
199999 DISPLAYRANGE UNDERFLOW

999999 DISPLAYRANGE OVERFLOW

OVERFL. OVERFLOW UPPER INPUT RANGE LIMIT
UNDERF. UNDERFLOW LOWER INPUT RANGE LIMIT
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SENSOR SENSOR ERROR
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